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Anhang I

A. Configuration JURECA

Hardware Eigenschaften JURECA1:

• 1872 Rechenknoten
– Pro Knoten: Zwei Intel Xeon E5-2680 v3 Haswell 12-Kern Prozessoren

mit 2,50 GHz
– 75 Knoten mit zwei NVIDIA K80 GPUs

(2×4992 CUDA Kerne, 2×24 GiB GDDR5 Speicher)
– DDR4-SDRAM (2133 MHz) Technologie:

1605 Knoten mit 128 GiB Speicher
128 Knoten mit 256 GiB Speicher
64 Knoten mit 512 GiB Speicher

• 12 Visualisierungsknoten
– Zwei Intel Xeon E5-2680 v3 Haswell CPUs pro Knoten
– Zwei NVIDIA K40 GPUs pro Knoten
– 10 Knoten mit 512 GiB Speicher
– 2 Knoten mit 1024 GiB Speicher

• Loginknoten mit 256GiB Speicher pro Knoten

• 45216 CPU Kerne

• 100 GiB pro Sekunde Speicheranbindung

1http://www.fz-juelich.de/ias/jsc/EN/Expertise/Supercomputers/JURECA/JURECA_node.html,
Zuletzt besucht am 10. August 2017
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